Lazarus fiir ESP8266 mit FpcUpDeluxe einrichten

Meine Quellen:

https://wiki.lazarus.freepascal.org/Xtensa

https://forum.lazarus.freepascal.org/index.php?topic=57725.msg430121#msg430121
https://de.ubunlog.com/pyenv-installiert-mehrere-Python-Versionen-auf-Ihrem-System/

https://github.com/espressif/ESP8266 _RTOS SDK/tree/d412ac601befc4dd024d2d2adcfaa319c7463e36/components/
esp8266/include/driver
https://github.com/ccrause/fpc-esp-freertos

Alle miissen angepasst werden! Und keine Leerzeichen in den Pfaden
verwenden!

Mein System:

Linux Mint 22.1 Cinnamon
FPC 3.3.1 x86_64-linux-gtk2
Lazarus 4.99 (rev main_4_99-2003-g2448ebf956)

FpcUpDeluxe:
FPCUPdeluxe V2.4.0f for x86_64-linux-gtk2

von hier:
https://qgithub.com/newpascal/fpcupdeluxe/releases/latest

Die Version: fpcupdeluxe-x86 64-linux

Installation FpcUpDeluxe:

Zuerst folgende Dateien im Terminal installieren:
sudo apt-get install libxll-dev

sudo apt-get install libgdk-pixbuf2.0-dev
sudo apt-get install libpangol.O-dev

sudo apt-get install libgtk2.0-dev

sudo apt-get install freeglut3-dev

sudo apt-get install git

Dann kopiert man sich die Installationsdatei am besten in einen neuen Ordner und klickt diese dort
mit der rechten Maustaste an. Dann Eigenschaften und unter Zugriffsrechte bei ,,Der Datei erlauben
sie als Programm auszufiihren“ einen Haken machen und schlieflen.

Lazarus Trunk (jetzt Main) installieren:

Zuerst legt man einen neuen leeren Ordner an in dem die Installation erfolgen soll. Bei mir


https://wiki.lazarus.freepascal.org/Xtensa
https://github.com/LongDirtyAnimAlf/fpcupdeluxe/releases/download/1.6.6e/fpcupdeluxe-x86_64-linux
https://github.com/newpascal/fpcupdeluxe/releases/latest
https://github.com/ccrause/fpc-esp-freertos
https://github.com/espressif/ESP8266_RTOS_SDK/tree/d412ac601befc4dd024d2d2adcfaa319c7463e36/components/esp8266/include/driver
https://github.com/espressif/ESP8266_RTOS_SDK/tree/d412ac601befc4dd024d2d2adcfaa319c7463e36/components/esp8266/include/driver
https://de.ubunlog.com/pyenv-installiert-mehrere-Python-Versionen-auf-Ihrem-System/
https://forum.lazarus.freepascal.org/index.php?topic=57725.msg430121#msg430121

Nun FpcUpDeluxe starten.

LazTo-ESP (04 Vor 2Trunk) wird ausgefihr] - Oracle VM VirtualBox -0 @

DateiMaschine Anzeige Eingabe Gerdte _Hife

FPCUPdeluxe V2.4.0F for x86_64-linux-gd

&) Gitlab  @ous

Lazarus version

ppppp / stable LAMW wa wio Pico 02 ulfibo © oo

BONF 0@ U@ @ strorechts

Jetzt auf ,,Set Install Path“ klicken und zu dem vorher neu angelegten Ordner navigieren.

Nun Trunk und Trunk anwéhlen: . ]
< Basic Cross Modules Tags History

“ GitLab GitLab

FPC version Lazarus version
stable stable

Optional: Auf ,,Setup+“ klicken. Die Option Be extra verbose liefert mehr Ausgaben im Logfenster
und wenn man mochte kann man gleich die Docked Lazarus IDE mit installieren.

Jetzt ,,install/update the selected version of both FPC and Lazarus® klicken:

uny kP LNty Lazarus

Setup+
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Mit Yes bestédtigen:

Confirmation [ ]
@ Going ko install/update FPC and Lazarus.

Install directory: fhome/user/Programme/LazToESPE266
Do you want to continue ?

® ves @® o

Jetzt beginnt die Installation und mit etwas Gliick lauft
sie ohne Probleme durch. Da die Trunk (Main)
Versionen nicht stabil sind kann es vorkommen das die Installation mal einige Tage nicht
funktioniert. Dann einfach 6fter mal probieren.

That wenk well 1! B Autoclear  Email log Clear log

fpcupdeluxe: info: Universal Installer (BuildModule: anchordocking): Going to build anchordocking runnin|

y fpcupdelu

Wenn man mochte kann man Lazarus nun starten. Hat man die Option Dockedform gewahlt sollte
man nun bei Modern IDE und Modern Form Editor den Haken setzen. Dann ,,Start IDE“. Zum
Umstellen auf Deutsch ,, Tools, Options, General, German, okay“. IDE schliefen und wieder starten.
Nun ist alles auf Deutsch eingestellt. Lazarus schlieSen.

¢ Basic Cross Modules Tags History > Weiter gehts in FpcUpDeluxe. Hier den Reiter Cross

cPu % g aktivieren. Dort bei CPU extensa und bei OS freertos wéhlen.
1386 windows
x86_64 linux
arm android
aarch64 darwin
ppc freebsd
ppc64d netbsd
mips openbsd
mipsel dragonfly
avr wince
jwm embedded
8086 java
=parc haiku
m&8k aix
O xtensa l .
wasm32 =0 ar!s .
loongarch&4 solaris-oi
riscv32 msdos
riscv6d linux-musl
morphos
Install compiler aros
amiga
Remove compiler go32v2
ios
Update all © freertos

wasi

Set subarch atari

Setup+



Nun ,,Set subarch® klicken. Dort einen Haken bei 1x106 machen und Ok.

-

Subarch Settings 0
Custom tools location and build options
Library directory (if any)
Libraries
Bintools directory (if any)
Tools
Cross Build Options Override (j.e. -CFSoft)
Select Subarch
Ix6
ABI
default windowed callo
©Q 1x106
Jok ||
ATV R = AT IV TN I TS T iy = AT YT I T T A7FATITS  FIAnmem =TT ArrEareann

Nun ,,Install Compiler“ klicken. Es kommt folgendes Fenster:

Confirmation 0
Going to install the cross-compiler for [xtensa-freertos-lx106] . . v
® Be forwarned: this will only work with FPC [(>=3.3.1]]. Dies mit Yes bestatlgen.
Do you wank to conkinue 7

@ ves ® o

Nun das downloaden der benétigten Dateien bestétigen:

Confirmation (%]

@ The building of a crosscompiler Failed due to missing cross-tools.
FPCUPdeluxe can try to download them if available !
Do you want to continue ?

@ ves @ no

Nun hat FpcUpDeluxe alles installiert:

That wenk well 11! 3 Auvtoclear | Email log Clear log

fpcupdelu : FPC Cross Installer (BuildModuleCustom: ): Adding fpc.cfg config snippet for targe
fpcupdelu : FPCCrossInstal (InsertFPCCFGSnippe Inserting snippet in /hom
fpcupdeluxe: : C Installer (BuildModuleCusto Building cross-compiler for

fpcupdelu : FPC Cross aller (CreateFPCScript): Creating fpc script:.

fpcupdeluxe: : FPC Cross Installer (CreateFPCScript): fpc.sh launcher script already

fpcupdelu : FPC Cross Insta (CreateFPCScript) eated launcher script for FP

fpcupdeluxe: : FPC Cross Installer (BuildModule: FP : 1 of stale build files and directori
fpcupdelu : FPC Cross Installer (BuildModule: FPC): Removal of stale build files and directori

SUCCESS: installation by fpcupdelu omple
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Anpassen der Python-Version:

Unter /home/user/ /cross/bin/xtensa-freertos/esp-rtos-3.4 findet man eine
Datei requirements.txt. Darin stehen die benétigten Phytonpakete bzw. installiert diese Datei die
benotigten Packete.

Damit Lazarus mit den benotigten Paketen laufen kann muss man es mit einer passenden Python-
Version starten. Dafiir muss zundchst eine Virtuelle Umgebung geschaffen werden. Dazu benétigt
man das Programm pyenv.

Fiihren Sie folgende Befehle in Threm Terminal aus, um pyenv zu installieren:

sudo apt-get install -y make build-essential git libssl-dev zliblg-dev 1libbz2-
dev libreadline-dev libsqlite3-dev wget curl 1lvm libncurses5-dev libncursesw5-
dev xz-utils tk-dev

curl -L https://raw.githubusercontent.com/pyenv/pyenv-installer/master/bin/
pyenv-installer | bash

nano ~/.bash_profile

Nun die folgenden Zeilen am Ende der Datei hinzu fiigen, hier miissen wir " " durch Thren
Systembenutzernamen ersetzen.

export PATH="/home/ /.pyenv/bin:$PATH"
eval "$(pyenv init -)"
eval "$(pyenv virtualenv-init -)"

Die Anderungen mit Strg + O, Enter speichern und mit Strg + X nano beenden.
Um pyenv dem System bekannt zu machen muss (immer beim neu Offnen des Terminals) folgender
Befehl eingegeben werden:

source ~/.bash_profile

Mochte man wissen welche Python-Versionen in unserem System verfiigbar sind folgenden Befehl
eingeben:

pyenv install --1list

Meine Arduino IDE verwendet 3.7.2. Leider lies sich diese Version bei mir nicht installieren. Ich
habe mich deshalb fiir 3.7.17 entschieden.

Jetzt die Version 3.7.17 installieren:
pyenv install 3.7.17

Um die Version 3.7.17 von Python zu aktivieren:

pyenv global 3.7.17



Terminal nicht schliefen. Lazarus muss in diesem Zustand aus dem Terminal heraus gestartet
werden damit es unter pyenv lauft!!

=

Hat man Lazarus aus versehen geschlossen bzw. mochte man aus irgend einem Grund Lazarus unter pyenv starten kann man das mit diesen Befehlen
tun oder sich gleich eine kleine Start-Bash erstellen:
Einen Texteditor 6ffnen und folgendes eingeben:

#!/bin/bash

cd

source ~/.bash_profile

pyenv global 3.7.17

echo Es ist folgende Python_Version aktiv:
python3 --version

cd /home/user/Programme/LazToESP8266/lazarus
./lazarus

Ins Lazarusverzeichnis wechseln und starten:

cd /home/user/Programme/LazToESP8266/lazarus
./lazarus

Nachdem Lazarus gestartet ist muss noch der passende Erstellmodi eingestellt werden:
Projekt, Projekteinstellungen, Konfiguration und Ziele

Einstellungen fiir Projekt: project1 [Default] (m] 9
% Erstellmodi Default v | &
. . -+ Projekteinstellungen
DaS hler ElIlStEHEIlZ - Anwendung Standard-Compilerkonfigurationsdatei (fpc.cfg) einbinden (IF not checked: -n)
Formulare )
- FPDocEditor write config instead of command line parameters (@)
~ Sitzung
- Versionsinformation . X i
- Ressourcen Zusatzliche Compiler-Konfigurationsdatei einbinden (@)
: i18n
ZIElDlattFO rm - Verschiedenes
i : - I;)ebugger Zielplattform
EIE[—BEtrIEbSSyS tem {_T:I FreeRTOS Sprach-Ausnahmen Ziel-Betriebssystem (-T) | FreeRTOS o
i~ Display Format
) - i~ Value Formatter Ziel-CPU-Familie (-P) | xtensa R4
ZielCPU-Familie (-P)  xtensa - Backend Converter - e oo .
-- Compilereinstellungen EpmzE==Eag al
. Pfade Subtarget (-t) v
Zielprozessor (-Cp) | lx106 -
Parser.w. X Zielbetriebssytemspezifische Einstellungen
- Kompilieren und Linken
- Debuggen Win32-GUlFAnwendung (-WG, ignoriert)

Aktuelles LCL-Widgetset: "gtk2"

Diese Compilereinst. als Vorgabe Ein anderes LCL-Widgetset auswahlen (Makro LCLWidgetType)

Hilfe Einstellungen anzeigen Test Export Import Abbrechen OK

6/14



Dann in dem Reiter ,,Debuggen und dort alles deaktivieren:

Einstellungen Fir Projekk: project1 [Defaulkt] m] e
T« Erstellmodi Default v | B
Sitzung B B
- Versionsinformation Uberpriifungen
-~ Ressourcen /o (-Ci) Stack (-Ct)
18n . -
- Verschiedenes Bereich (-Cr) Methodenaufrufe prifen (-CR)
-+ Debugger Uberlauf (-Co) Code Far Assertions einfigen (-Sa)

i« Sprach-Ausnahmen
Display Format
Value Formatter

- Backend Converter Debugger-informationen erzeugen (Verlangsamt das Kompilieren)
-- Compilereinstellungen

- Pfade

- Konfiguration und Ziele

- Parsen

- Kompilieren und Linken

Run uses the debugger (disable For release-mode)

- Ausfihrlichkeit

- Meldungen
- Compiler-Kommandos Andere Debugger-Optionen
- Benutzerdefinierte Einstellungen Heaptrc-Unit verwenden (-gh)

Trash-Variablen (-gt)

Diese Compilereinst. als Vorgabe nde Fiir nnraf erzennen fnn nor 32 AIF

HilFe Einstellungen anzeigen Tesk Export ... Import ... Abbrechen oK

Wenn man mochte das diese Einstellung bei einem neuen Projekt gleich drin steht muss man einen
Haken bei ,,Diese Compilereinst. als Vorgabe“ machen. Mit Ok das Fenster schlieen.

Jetzt auf Datei, Neu, Einfaches Programm und folgendes Minimal Projekt eingeben:

program projectl;

begin

writeln('Hello World');
end.

Das Mini Projekt mit Speichern Unter in ein eigenes Verzeichnis abspeichern. Dann auf Start und
Kompillieren (oder Strg+F9).

Ergebnis:

project1.lpr 3

1} program projectl;
begin
writeln('Hello World');
end.

5:19 Einfg  /homefuser/Laz_Projekte/Test/project1.lpr

Machrichten = Liste der iberwachten Ausdriicke Suchergebnisse Assembler Haltepunkte

Projekt kompilieren, OS: freertos, CPU: xtensa, Ziel: fhome/user/Laz_Projekte/Test/project1: Erfolg, Hinweise: 2
CJHint: Start of reading config file /home/user/Programme/LazToESP8266/fpo/bin/xB6_64-linux/fpc.cfg
CJHint: End of reading config file /homefuser/Programme/LazToESP8266/fpc/bin/x86_64-linux/fpccfg
@ Vverbose: Free Pascal Compiler version 3.3.1-17967-g2d351ba50d-dirty [2025/05/2 5] for xtensa

@ verbose: Copyright () 1993-2025 by Florian Klaempfl and others

@ verbose: Target OS: FreeRTOS

@ verbose: Compiling project?.lpr

@ verbose: Assembling projectt

@verbose: Linking /home/user/Laz_Projekte/Test/projectl

@Vverbose: IDF_PATH is /home/user/Programme/LazToESP82 66/cross/bin/xtensa-freertos/esp-rtos-3.4
@ Debug: esptool.pyvz.4.0

@verbose: 5 lines compiled, 1.1 sec, 100606 bytes code, 68 bytes data

@ verbose: 2 hink(s) issued

Suchergebnisse, Assembler, Haltepunkte | | %



Nach dem ersten Mal kompillieren (mit pyenv) befindet sich unter

cross/bin/xtensa-freertos/esp-rtos-3.4/ der Ordner venv.
Darin findet man nun u. a. die benétigten Packages.

Ab diesem Zeitpunkt kann Lazarus ganz normal {iber das von FpcUpDeluxe angelegte Starter Icon
geoffnet werden.

Damit das Kompillierte Programm auf den ESP8266 geflasht wird muss noch folgendes getan
werden:

Der Befehl zum Flashen schaut in etwa so aus. Es miissen die Pfade angepasst werde!

/cross/bin/xtensa-freertos/esp-rtos-3.4/components/

esptool_py/esptool/esptool.py --chip esp8266 --port " " --baud 115200 --before
"default_reset" --after "hard_reset" write_flash -z --flash_mode "dio" --flash_freq "40m" --
flash_size "4MB" 0x0 / cross/lib/xtensa-freertos/1x106/
bootloader.bin 0x10000 0x8000

cross/lib/xtensa-freertos/Ix106/partitions_singleapp.bin

Unter VirtualBox:

PlatformIO [Errno 13] Permission denied: "/dev/ttyUSBO'
ESP8266 anstecken.

sudo chmod a+rw /dev/ttyUSB0O

Dieser Befehl muss nun bei Projekt, Projekteinstellungen, Compiler-Kommandos in die Zeile
Befehl bei Nachher ausfiihren kopiert werden. Die Haken bei Neu kompilieren und Start entfernen!
Achtung Vorne und Hinten keine Leerzeichen!

Einstellungen Fir Projekt: project1 [Default] o
% Erstellmodi Default v | B
Anwendung
Formulare
FPDoc-Editor Vorher ausfihren
Sit - e
fteung . Aufruf an Kompilieren Meu kompilieren Start
Versionsinformation
Bessoucen Befehl v
i18n
Verschiedenes Parser: make
-+ Debugger
Sprach-Ausnahmen FPC
Display Format Pas2Js
Value Formatter
Backend Converter Compiler
- Co:;plc:erelnstellungen Aufrufan Kompilieren Meu kompilieren Start
ade
Konfiguration und Ziele Befehl:  $(CompPath) v
Parsen )
Kompilieren und Linken Machher ausfiihren
Debuggen Aufrufan Kompilieren Neu kompilieren Start
Ausfihrlichkeit
Meldungen Befehl:  /home/bernd/Programme/Laz-ESP8266/cross/bin/xtensa-freertos/esp-rtos-3.4/components/esptool ¥
Benutzerdefinierte Einstellungen Parser: make
Hinzufigungen und Beeinflussung EpC
. . . Pas2]s
Diese Compilereinst. als Vorgabe ==
Hilfe Einstellungen anzeigen Test Export ... Import ... Abbrechen OK

Wenn man mochte Haken bei Diese Compilereinst. als Vorgabe. OK.
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ESP8266 anstecken und dann kompillieren [Strg+F9]

So sollte es dann in Lazarus aussehen:

project1.lpr 3

1| program projectl;

begin
3 writeln('Hello World');
.| end.
3
3: 24 Einfg /h /bernd/l /Laz-ESP8266/Meil jekte/01_Helloworld/project1.lpr
Nachrichten  Console In/Output  Liste der Gberwachten Ausdriicke  Suc is ; kte Aufrufstack Ereignis-Protokoll Lokale Variabl

@Debug: [1.109] Executing "/home/bernd/Programme/Laz-ESP8266/cross/bin/xtensa-freertos/esp-rtos-3.4//components/esptool_py/esptool/esptool.py” with command line "~chip esp8266 elf2imag
@ Verbose: IDF_PATH is /nome/bernd/Programme/Laz-ESP8266/cross/bin/xtensa-freertos/esp-rtos-3.4

@ Debug: esptocl.pyv2.4.0

@ Verbose: 5 lines compiled, 1.2 sec, 100606 bytes code, 68 bytes data

@ Vverbose: 2 hint(s) issued

@(1023) IDF_PATH is /home/bernd/Programme/Laz-ESP8266/cross/bin/xtensa-freertos/esp-rtos-3.4
@esptool.pyv2 4.0

@ Connecting.....

© Chip is ESPB266EX

@ Features: WiFi

@MAC: scef7Ffobeod

@Uploading stub...

@Running stub...

@ stub running...

@ Configuring Flash size...

@Flash params set to 0x0240

@ Ccompressed 8112 bytes to 5908...

@ Writing at 0x00000000... (100 %)

@wrote 8112 bytes (5308 compressed) at 0x00000000 in 0.5 seconds (effective 124.2 kbit/s)...
@ Hash of data verified.

@ Compressed 141376 bytes to 94026...

@ Wwriting at 0x00010000... (16 %)

@ writing at 0x00014000... (33 %)

@ Writing at 0x00018000... (50 %)

@writing at 0x0001c000... (66 %)

@ writing at 0x00020000... (83 %)

@ Writing at 0x00024000... (100 %)

@wrote 141376 bytes (34026 compressed) at 0x00010000 in 8.3 seconds (effective 136.5 kbit/s)...
@ Hash of data verified.

@ Compressed 3072 bytes to 83...

© Wwriting at 0x00008000... (100 %)

@ wrote 3072 bytes (83 compressed) at 0x00008000 in 0.0 seconds (effective 2014.9 kbit/s)...
@ Hash of data verified.

L]

O Leaving...

@ Hard resetting via RTS pin...



Das erste Blinker Programm.
Das Programm hab ich hier gefunden:
https://forum. lazarus.freepascal.org/index.php?

topic=57725.msg430121#msq430121

Lazarus ganz normal 6ffnen. Datei, Neu, Einfaches Programm, Ok.
Diesen Quelltext eingeben:

program projectl;
type

Tgpio_config = record
pin_bit_mask: uint32; //

o
[
=

mask of pins to configure

mode: integer; // 0 = disabled, 1 = input, 2 = output, 6 = output
open drain

pull_up_en: integer; // 0 = disabled, 1 = enabled

pull_down_en: integer; // 0 = disabled, 1 = enabled

intr_type: integer; // 0 = disabled, 1 = positive edge, 2 = negative
edge, 3 = any edge, 4 = low level, 5 = high level

end;

const

// GPIO pin number for pin connected to LED
LED = 2; // NodeMCU LED on ESP-12E module

// Return value is error code, @ = success
function gpio_config(constref gpio_cfg: Tgpio_config): integer; external;

// mode: GPIO_MODE_DISABLE = 0, GPIO_MODE_INPUT = 1, GPIO_MODE_OUTPUT = 2,

GPIO_MODE_OUTPUT_OD = 6

function gpio_set_direction(gpio_num: integer; mode: integer): integer;
external;

// level: Low = 0, High = 1
function gpio_set_level(gpio_num: integer; level: uint32): integer; external;

procedure vTaskDelay(xTicksToDelay: uint32); external;

var
cfg: Tgpio_config;

begin
cfg.pin_bit_mask :
cfg.mode := 1;
cfg.pull_up_en := 0;
cfg.pull_down_en
cfg.intr_type := 0;
gpio_config(cfg);

1 shl ord(LED);

0;

gpio_set_direction(LED, 2);

repeat
writeln('."');
gpio_set_level(LED, 0);
vTaskDelay(10);
writeln('*"');
gpio_set_level(LED, 1);
vTaskDelay(10);

until false;

end.
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Das Projekt in einem eigenen Verzeichnis abspeichern.

Wenn beim ersten Projekt ,,Hello World“ der Haken ,,Diese Compilereinst. als Vorgabe“ gesetzt
wurde hat Lazarus diese Einstellungen ins neue Projekt iibernommen. Ansonsten alle Einstellungen
wie oben beschrieben neu eingeben. Da im Flash Befehl der Projektname bisher hart Codiert wurde
sollte man dafiir besser das IDE Makro TargetFile verwenden. Man muss dann den Befehl nicht
jedesmal anpassen:

/home/bernd/Programme/Laz-ESP8266/cross/bin/xtensa-freertos/esp-rtos-3.4/components/
esptool_py/esptool/esptool.py --chip esp8266 --port "/dev/ttyUSBO" --baud 115200 --before
"default_reset" --after "hard_reset" write_flash -z --flash_mode "dio" --flash_freq "40m" --
flash_size "4AMB" 0x0 /home/bernd/Programme/Laz-ESP8266/cross/lib/xtensa-freertos/1x106/
bootloader.bin 0x10000 .bin 0x8000
/home/bernd/Programme/Laz-ESP8266/cross/lib/xtensa-freertos/I1x106/partitions_singleapp.bin

Kompilieren und Linken Nachher ausfQhren

Debuggen Aufruf an: B xompilieren Meu kompilieren Start

Ausfuhrlichkeit

Meldungen Befehl:  /home/bernd/Programme/Laz-ESP8266/cross/bin/xtensa-freertos/esp-rtos-3.4/components/esptool v
Parser: make

Benutzerdefinierte Einstellungen
Hinzuflgungen und Beeinflussung EPC

. . . Pas2Js
B Diese Compilereinst. als Vorgabe

Wenn man mochte Haken bei ,,Diese Compilereinst. als Vorgabe“

ESP8266 anstecken und dann kompillieren [Strg+F9]

So sollte es dann in Lazarus aussehen:

Nachrichten Console In/Output  Liste der iberwachten Ausdriicke Suchergebnisse Assembler Hal

..Projekt: Ausfuhren des Befehls nach: Erfolg

@ writing at 0x00014000... (33 %)

@ writing at 0x00018000... (50 %)

@ writing at 0x0001c000... (66 %)

@ writing at 0x00020000... (83 %)

@ writing at 0x00024000... (100 %)

O Wrote 143456 bytes (95333 compressed) at 0x00010000 in 8.4 seconds (effective 136.7 kbit/s)...
@ Hash of data verified.

@ Compressed 3072 bytes to 83...

@ writing at 0x00008000... (100 %)

©®wrote 3072 bytes (83 compressed) at 0x00008000 in 0.0 seconds (effective 2182.6 kbit/s)...
@ Hash of data verified.

i ]

@ Leaving...

@ Hard resetting via RTS pin...

Die integrierte blaue LED des ESP8266 sollte nun blinken!



Um den ESP8266 richtig nutzen zu kénnen benétigt man aber noch die passenden Pascal Header
(Bindings). Auf der GitHub Seite von ccrause findet man diese. Da er sie unter die Mozilla Public
License Version 2.0 gestellt hat sollte es meiner Meinung nach kein Problem sein diese zu benutzen.
Also am besten hierhin:
https://github.com/ccrause/fpc-esp-freertos/tree/master

springen und das ganze Repo Klonen oder als zip downloaden und einen Stern dort lassen.

Direkter Download:
https://github.com/ccrause/fpc-esp-freertos/archive/refs/heads/
master.zip

Dann im Lazarus-Verzeichnis einen neuen Ordner mit dem Namen units anlegen. Ich habe es unter
cross/units gemacht.

Nun folgende Header-Dateien in diesen units Ordner kopieren:

& bernd Programme Laz-ESP8266 Fpc-esp-freertos-master freertos-fpc

B B

esp8266-idf esp-idf event_groups.pp fmem.pp fthreads.pp list.pp projdefs.pp queue.pp semphr.pp task.pp timers.pp

Und noch alle Header im Ordner esp8266-idf:

bernd | Programme | LazESP8266 fpc-esp-freertos-master freertos-foc | espB266-idf | L4 QR

adcpp core_isapp dhcpserverpp eagle_socpp esp_erpp esp_eventpp esp_heap_caps.  esp_heap_config.  esp_http_client. esp_hitp_server. esp_idf version.  esp_interfacepp esp_log.pp
PP PP PP pp PP

esp_netif.pp esp_ota_ops.pp esp_partition.pp esp_system.pp esp_wifi.pp esp_wifi_types.pp freertos.pp freertosconfig.inc gpio.pp hal.pp http_parserpp i2cpp ip4_addrpp

ip6_addrpp in_addrop wspp nvs_flash.pp portable.op portmacro.pp sdkconfig.inc spi_flash.op tepip_adapter.pp vartpas xtensa_rtos.pp

Dann die Datei fpc.cfg 6ffnen und an der Stelle den Suchpfad fiir units ergdnzen:
(Mein Pfad zur fpc.cfg: fpc/bin/x86_64-linux)

# searchpath for units and other system dependent things
-Fu/home/bernd/Programme/Laz-ESP8266/fpc/units/$fpctarget

-Fu/home/bernd/Programme/Laz-ESP8266/fpc/units/$fpctarget/*
-Fu/home/bernd/Programme/Laz-ESP8266/fpc/units/$fpctarget/rtl

Nun kénnen die Header in uses eingebunden werden und werden gefunden!
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https://github.com/ccrause/fpc-esp-freertos/archive/refs/heads/master.zip
https://github.com/ccrause/fpc-esp-freertos/archive/refs/heads/master.zip
https://github.com/ccrause/fpc-esp-freertos/tree/master

Das erste Programm mit Ausgabe auf die serielle Schnittstelle:

program projectl;
uses uart, esp_err;

procedure vTaskDelay (xTicksToDelay:

const
UART_PORT:

var
uvart_cfg:

begin
uvart_cfg.baud_rate
uart_cfg.data_bits
uvart_cfg.parity
uvart_cfg.stop_bits
uvuart_cfg.flow_ctrl

Tuart_port

uint32);

UART_NUM_1;

Tuart_config;

(115200*40) div 26;
UART_DATA_8_BITS;
UART_PARITY DISABLE;
UART_STOP_BITS_1;

external;

UART_HW_FLOWCTRL_DISABLE;
@uart_cfqg));

EspErrorCheck (uart param config (UART_PORT,

EspErrorCheck (uart_driver_install (UART_PORT,

repeat
writeln (
vTaskDelay (300) ;
until false;
end.

Ausgabe iiber CutCom:

Sessions Edit Plugins Help

Baudrate 74880 - | DataBits 8

Flow Control | None - | Parity MNone

Open Mode | Read/write ~ | Stop Bits |1

Open Device: | fdev/ttyusBo ~

20:29:56:032 tail 05*
20:29:56:033 chksum Ox8e%*

-

-

'Mein erstes Writeln');

CuteCom - Default

| Display Ctrl characters

V| Show Timestamp

- | Logfile: |/home/bernd/cutecom.log

20:29:56:035 load 0x3ffe8420, len 2548, room & &'

20:29:56:042 tail 125~

20:29:56:044 chksum Oxec&*
20:29:56:068 csum Oxec=*
20:29:56:117 Mein erstes Writelnas'
20:30:00:721 Mein erstes Writelnas'
20:30:05:338 Mein erstes Writelnss*
20:30:09:954 Mein erstes Writelnas'
20:30:14:570 Mein erstes Writelnws'
20:30:19:187 Mein erstes Writelnss
20:30:23:802 Mein erstes Writelnas'
20:30:28:420 Mein erstes Writelnss'
20:30:33:036 Mein erstes Writelnss'
20:30:27:652 Mein erstes Writelns'
20:30:42:269 Mein erstes Writelnss

Clear Hex output

v Auto Reconnect

Logging to: /home/bernd/cutecom.log

Device: Silicon Labs CP2102 USBE to UART Bridge Controller @ttyUSB0O Connection: 74880 @ 8-N-1

256,

0,

0,

Append

nil,

Settings [&]



Ausgabe tiber das Terminal:

Unter /cross/bin/xtensa-freertos/esp-rtos-3.4/tools findet
man die Datei idf_monitor.py. Diese mit einem Texteditor 6ffnen.
In der ersten Zeile stand bei mir:

#!/usr/bin/env python
Das so dndern das die Python Version unter env verwendet wird:
#! /cross/bin/xtensa-freertos/esp-rtos-3.4/venv/bin/python3

Terminal 6ffnen und folgendes eingeben:

cd / /cross/bin/xtensa-freertos/esp-rtos-3.4/
tools
./idf_monitor.py --port /dev/ttyUSBO --baud 74880

rnd-Aspire-A317-51G J rogra SP8: y a -rtos-3.4/tools
bernd-Aspire-A317-5 t $ ./idf_monitor.py --port /dev/tt
baud 74880 /hom

ets Jan 8 2013, rst cause:2, boot mode:(3,6)

load 0x40100000, len 5504, room 16

tail @

chksum 8x07

load 0x3ffe8408, len 24, room 8
tail @

chksum ©x8e

load 0x3ffe8420, len 2548, room 8
tail 12
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